Alg. von Ford und Fulkerson

(1) Setze f ≡ 0;

(2) Finde augmentierenden s-t Pfad P bzgl. f ;

Falls keiner existiert: Stop, gib f aus;

(3) Setze

δ := min{ min{c(a) − f(a) | a ∈ P, a Vorwärtskante}, min{f(a) | a ∈ P, a Rückwärtskante} }; und

f(a) :=

8>
><
>:

f(a) + δ a ∈ P, a Vorwärtskante f(a) − δ a ∈ P, a Rückwärtskante f(a) sonst.

Zurück zu (2);